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  مقدمه 1
 هدف دفترچه راهنما 1.1

 نمایشگر ا ماژولبی ارتباط رو برقرا کشیسیم،، نصباندازیراهبرای  موردنیازلاعات این دفترچه راهنما تمام اط

 PM-LTD11R است. 

  ازیموردن فنیدانش  1.2

 .است موردنیاز آشنایی اولیه با مباحث الکتریکی ،هچدرک این دفتر منظوربه
  

 اعتبار دفترچه راهنما  1.3
 . استاین دفترچه برای این مشخصات معتبر 

Software Hardware       MODEL 

V12.0 V2.1 PM-LTD11R 
 

 پشتیبانی فنی 1.4

 زیر با ما تماس بگیرید : هایراهبرای دریافت پشتیبانی فنی از 

  : ایمیلinfo@parsmega.com 

  : 021-91009955تلفن 
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 نکات ایمنی  2

آسیب مدن آوارد اعث و نادیده گرفتن دستورات  ممکن است ب غیرمتخصصماژول توسط افراد  اندازیراه -2.1
 .گرددجدی به ماژول 

 هیچ خطر جانی برای افراد ندارد. مستقیماًاین ماژول  -2.2

 نیست.  تأییداستفاده از این  ماژول مورد  کندمیکه خطر جانی افراد را تهدید  هاییدستگاهدر  -2.3

 توضیحات 3
 توضیحات اولیه  3.1

PM-LTD11T  ن را وز که قابلیت قرائت است انعطافقابلو  چندمنظورهلودسل نمایشگر یک ترانسمیتر
 . استدارا 

 . باشدیم( را دارا PLCو  HMIاین ماژول قابلیت اتصال به کامپیوتر و تجهیزات کنترلی از قبیل )
یک سیستم  توانیدمی راحتیبهاست شما  شدهطراحیخاصی که در این ماژول  هایویژگیبا توجه به 

 وزن مدرن را داشته باشید. گیریاندازه

 موارد استفاده  3.2
نیرو در آن  سنسور وزن یاکه  کاربردهاییگزینه بسیار مناسبی برای  ،قرائت وزن نمایش و این ماژول

 از قبیل: . باشدمیاست  کاررفتهبه
  ایجادهباسکول  

 پرکنکیسه  

 بندیبسته هایماشین  

  توزین عبوری 

 تست کشش و فشار  هایماشین 

 توزین کابین آسانسور 
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 مشخصات فنی  3.3

  قابلیت ارتباط سریالRS485  کل با پشتیبانی پروتایزولهMODBUS (RTU,ASCII) 

   رنج وسیع بادریت پورت RS485  (230400تا  2400)از 

       بردارینمونهرنج وسیع 

  1:100000قرائت وزن با دقت 

    (برنامه )پروفایل 10قابلیت تعریف کردن 

  لودسل و حفظ کالیبراسیون تمام لودسل ها 5قابلت تعریف کردن 

 اسیون اتوماتیک بدون نیاز به کالیبراسیون وزنیکالیبر 

 3 نظیم با فانکشن های قابل ت )در سری جدید خروجی ها بصورت رله است(دیجیتال خروجی
    کنندهمصرفتوسط 

 3  کنندهمصرفورودی دیجیتال با فانکشن های قابل تنظیم توسط    

  ( تست لودسل منظوربهقابلیت نمایش ولتاژ خروجی لودسل) 

 گرادسانتیدرجه  50+ ~ -30ج دمای کاری رن 
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 نمایشگرابعاد  3.4
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 نصب  4
 EMCرعایت موارد  4.1

اسب باید برای عملکرد من حالبااین است شدهساختهصنعتی طراحی و  هایمحیطاین محصول برای کار در 
 سی و مرتفع سازید.ررا بر شودمیماژول که موجب اختلال در کار  ی راموارد

  شودمیکه موجب اختلال سیستم  یموارد 4.2
  الکترومغناطیسمیدان  

 مخابراتی  هایکابل 

 مدارات قدرت  هایکابل 

 مواردی که باید رعایت کرد  4.3
 اتصال زمین مناسب  4.3.1
 مینان داشته باشد .نمایید از اتصال بدنه تابلو به زمین اطزمانی که ماژول را روی بدنه تابلو نصب می 

 را )محکم ( به زمین اتصال دید . مؤثریر تمام قطعات فلزی غ 

  وارنیشدار به اتصال زمین ،وارنیش آن قسمت را حذف کنید هایسیمزمان اتصال. 

  یکشمیسروش مناسب  4.3.2
 نمایید. بندییمتقسال ، آنالوگ ( مختلف)ولتاژ بالا ،تغذیه، سیگن هایگروهسیستم خود را به  هایکابل 

 ری انتقال دهید همیشه کابل قدرت را از داکت دیگ. 

 ( قرار دهید . اندشدهآنالوگ خود را همیشه نزدیک به بدنه تابلو و ریل )که زمین  هایکابل 

 هاکابلاتصال شیلد  4.3.3
 .از اتصال مناسب شیلد ها به زمین اطمینان داشته باشید 

 سعی کنید قسمت کمی از کابل بدون شیلد باشد . 
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 و پنل نمایش اتصالات 5

 باشند .ماژول پیچی میتمام اتصالات این 

 

 

نمایشگر  ترانسمیتر نمای اتصالات  

 

 اتصالات یبندگروه 5.1
 : استگروه اصلی  5ول شامل ژاتصالات این ما

 تغذیه 

 دیجیتال  هایورودی 

  سریالRS485 

  دیجیتالخروجی 

 لودسل 
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 اتصال تغذیه  5.2
 . ی رعایت شودماژول نکات ایمندر هنگام اتصال و استفاده از  . است 24VDCتغذیه مناسب برای این ماژول  

 دیجیتال یهایوروداتصال  5.3
  است به شرح زیر این ماژول دارای چهار ورودی دیجیتال

 کاربرد سبچبر
D I1 1تال ورودی یدیج 
D I2  2دیجیتال ورودی 
D I3  3دیجیتال ورودی 
D IC  دیجیتال هایورودیمشترک 

  است. نیازولت  24الی  16تاژ دیجیتال به سطح ول هایورودیبرای فعال کردن 

  است تغییرقابلبا توجه به درخواست مشتری این ولتاژ. 
  ر انجام عملکرد متناظتعریف کرد که با فعال شدن آن ورودی  توانمیبرای هر ورودی یک عملکرد خاص

 .کامل پرداخته خواهد شد صورتبهبه این موضوع  ورودی دیجیتال پارامترها. در قسمت شودمی

 فعال خواهند شد. بالاروندهدر لبه  هادیورو 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

11 

 

PM-LTD11R 

 ترانسمیتر لودسل

 

 :استبه این صورت  کشیسیموه نح

  حالتSink (Low active) 

 

   حالتSource (High Active) 

 
 اتصال لودسل  5.4

 :رادارندزیر امکان اتصال به این ماژول  هایباقابلیتلودسل 

   ولتاژ خروجیmV/V 1 7تاmV/V  

  می باشد.ولت  5دستگاه  لودسل در اینولتاژ تحریک 

 عملکرد برچسب
EXC + ولتاژ تحریک مثبت 
SIG  + جی سنسوروولتاژ مثبت خر 
SIG  - جی سنسوروولتاژ منفی خر 
EXC - ولتاژ تحریک منفی 
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  استشکل زیر نمای فنی یک لودسل 

 
  ت.استوجه شود که تنها راه ایمن شدن کابل در برابر نویز اتصال مناسب شیلد به زمین 

  زمین اتصال  انتهای کابل بدون شیلد بماند و در همان نقطه شیلد با بست محکم به مترسانتیتنها چند
 وصل شود.

  اتصال سیم های  بایدسیم  6لودسل  از  صورت استفادهدر–EXCITAT  و–REF / -SENSE ر  و به یکدیگ
 صل می گردند.به یکدیگر مت REF / +SENSE+و  EXCITAT+ همچنین محل اتصال سیم های

 دیجیتالخروجی  5.5
ممکن است  اندازی اولیهها آگاهی داشته باشید در زمان راهها از وضعیت آنحتماً قبل از اتصال خروجیتوجه : 

 ها فعال باشند.تمام خروجی
 :این ماژول دارای سه خروجی دیجیتال به شرح زیر است

 کاربرد برچسب
DO1  1دیجیتال خروجی 
DO2 2 دیجیتال خروجی 
DO3  3دیجیتال خروجی 
DOC  هاخروجیولتاژ مشترک 
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 شتر از حد صورت عبور جریان بیدر ) .است آمپر 5 خروجی مجاز برای رله ها خروجی رنج حداکثر جریان
 (.مجاز امکان آسیب به رله وجود دارد

  رداخته خواهد شد.پ هاآنبه  پارامترهابستگی دارد که در قسمت  پارامترهابه تنظیم  هاخروجیفعال شدن 

 های دیجیتالکشی خروجینحوه سیم

 
  RS485 سریال اتصال 5.6

بر روی آن  MODBUS (RTU,ASCII)ل وتککه پر است RS485به یک درگاه سریال  زاین ماژول مجه 
 .شده است سازیپیاده

 :   RS485مشخصات ایزولاسیون پورت 

±10 kV ESD protection 
 عملکرد برچسب

+ D RS485  مثبتدیتا 
- D RS485 دیتا منفی 
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 پنل نمایشگر 5.7

 می باشد . LEDعدد  سهاین ماژول نمایشگر دارای  چهار عدد کلید فشار و 

وانند و تها می  LEDو همچنین  کلید ها در وضعیت های مختلف عملکرد های متفاوت و قابل تنظیم دارند 
 . ستاین پارامتر ها قابل انتخاب ا که در بخش تنظیمات نمایشگر ضعیت های مختلفی را نشان دهند

 
 که این عملکرد قابل تنظیم است( Tare) ویا   Enterکلید 

 که این عملکرد قابل تنظیم است( Tare Reset) ویا  Shiftکلید 

 که این عملکرد قابل تنظیم است( Capture ) ویا  Downکلید 

 که این عملکرد قابل تنظیم است(  Max Reset) ویا  Upکلید 
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 های مختلف نمایش داده شده است در جدول زیر عملکرد کلید ها در منو ها و وضعیت

 هنگام تنظیم پارامتر داخل منو تنظیمات خارج از منو تنظیمات هاکلید
 نگه داشتن فشار دادن نگه داشتن فشار دادن نگه داشتن فشار دادن

Enter/Tare Tare * 
ورود به منو 

 تنظیمات
برگشت به 

 نو قبلیم
ورود به منو 

 انتخابی
انصراف از تغییر 

 پارامتر
تایید تغییرات 

 پارامتر
◄ Shift / 

Tare Reset 
Reset Tare * --- --- ---  شیفت بین ارقام

 پارامتر
شیفت بین 
 ارقام پارامتر

▲ Up / 
Capture 

 Capture* ---  رفتن به منو
افزایش پیوسته  افزایش پارامتر ---- بالاتر

 رپارامت
▼ Down 

Max Reset 
Max Reset * ---  رفتن به منو

کاهش پیوسته  کاهش پارامتر --- ترپایین
 پارامتر

 باشد.ثانیه می 3مدت زمان نگه داشتن کلید برای تایید عملکرد 
ای اطلاعات باشد و امکان تغییر آن توسط کاربر وجود دارد. بر*عملکردهای تعریف شده بصورت پیشفرض می

 مت تنظیمات نمایشگر را مطالعه نمایید.بیشتر قس

 و منو ها نمایشگر پارامترها 6
  فرضپیشدر زمان خرید با مقادیر  پارامترهاتمام (default) شده است. مقداردهی 
  این کار را انجام دهیدبا دستور بازگشت به تنظیمات اولیه  توانیدمیشما همچنین. 
  به  متغیرهاطول تمامword است 
   مجدد دارند. اندازیراهبرای اعمال تغییرات نیاز به  امترهاپاربعضی از 

   در ادامه  به  باشد کهدستگاه دارای دسته بندی های مختلفی برای تنظیمات می هاینومپارامتر ها و
 .بینیمیساختار کلی منوها را مجدول بعد توضیح آنها و پارامترهای آنها خواهیم پرداخت. در 
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 نو ها جدول ساختار کلی م  6.1

Comm

Id

bAUd

PArIty

StoP b

rtU AS

Calib

LC Pro

CAL Md

LC Sen

LC CAP

LC nUm

Cal Zr

Cal W1

Cal W2

tr MAX

tr MIn

FIL Fr

FIL Md

FIL nU

IW FrC

D In

d In 1

d In 2

d In 3

d out

SP Pro

SP Mod

SP Lev

SP HyS

SP  o1

SP  o2

SP  o3

deAdw1

deAdw2

deAdw3

o1 FoC

o2 FoC

o3 FoC

DiSSet

row

FrAC

Ent CM

SHt CM

UP CM

dWn CM

LEd Md

StEP

LIM En

L LIM

RS FCT

rS CoM

rS MdL
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 نحوه کار با منو ها  6.2
ود به تنظیمات، ثانیه نگه دارید. پس از ور 3را به مدت  Enterبرای ورود به تنظیمات باید کلید  -1

نظیمات تشود، که اولین دسته تنظیمات و مربوط به در سطر بالا نمایش داده می Commعبارت 
 باشد.( دستگاه میCommunicationارتباطی )

 دسته تنظیمات دیگر را انتخاب کرد.▼/▲یدکلتوان با حال می -2

ن دسته توان وارد پارامترهای آمیEnter پس از انتخاب دسته تنظیمات با نگه داشتن کلید  -3
 تنظیمات شد.

شود. که نمایش داده می ID)ارتباطی( عبارت  Commبا فرض انتخاب و ورود به دسته تنظیمات  -4
 باشد.اه میارتباط مدباس دستگ IDبیانگر مقدار پارامتر 

 پارامترهای دیگر را انتخاب کرد.▼/▲توان با کلیدحال می -5

 متر شد.اارتوان وارد ویرایش مقدار آن پمیEnter کلید پس از انتخاب پارامتر با نگه داشتن  -6

 هد کرد.مقدار پارامتر شروع به چشمک زدن خوا IDبا فرض انتخاب و ورود به ویرایش پارامتر  -7

تر م با ارزشارقا ◄مقدار پارامتر را تغییر دهید و با استفاده از کلید  ▼/▲توان با کلیدحال می -8
 )دهگان، صدگان یا صدم و دهم در اعداد اعشاری( را برای تغییر انتخاب کنید.

مایید. که نتوانید پارامتر را ذخیره می Enterکلید پس از تنظیم مقدار مناسب با نگه داشتن  -9
 شود.میید عملیات نمایش داده نیز به منظور تای Saved عبارت 

 :نکات
تنظیمات خارج  توانید به مرحله قبل برگردید، از منومی Enterدر هر مرحله با فشار دادن کلید  -

 شوید و یا از ذخیره مقدار پارامتر انصراف دهید.

 Comm->IDمقادیر پارامتر دارای محدودیت از پیش تعیین شده است، برای مثال مقدار پارامتر  -
 انتخاب شود 247تا  1تواند بین مقدار می
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 (CoMM) یارتباطتنظیمات  رامتراپمنوی و   6.3

زیر منوی ها زیر در آن است که ارتباط سریال  تنظیمات مربوط به   CoMMدر منوی 
 وجود دارد:

  Id (Device ID:) یک  دارایارتباط مدباس هر دستگاه متصل به باس  درID است دمنحصر بفر. 
 bAUd (Baud Rate:)سریال  سرعت انتقال اطلاعات منو در اینRS485 .قابل تنظیم است 
 PArIty (Parity Bit:) سریال  ارتباط بیت توازن منو در اینRS485 ت.قابل تنظیم اس 

 StoP b (Stop Bit:) ارتباط سریال بیت توقف تعداد  منو در اینRS485  ست.اقابل تنظیم 

 rtU AS (RTU/ASCII:) در این منو نوع RTU  یا وASCII انتخاب  بودن ارتباط مدباس
 شود.می

 .شود  Resetبار سیستم توجه کنید که برای اعمال پارامترهای بالا یک

 پارامتر های ارتباطی جدول منوی

 فرضیشپ پارامتر منوی منوی عنوان
Id 1~247 1 

bAUd 

2400 
4800 
9600 

14400 
19200 
28800 
38400 
57600 
76800 

115200 
230400 

9600 

PArIty 

none   =  none  
odd = odd 

even = EvEn 

even 

StoP b 
1stop bit = 1 bIt 

2 stop bit = 2 bIt 
1 bit 

rtU AS 
                             RTU = rtU 

ASCII (8bit) = ASCII 
RTU 
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 جدول آدرس پارامتر های ارتباطی 

خواندن  طول نوع متغیر عنوان
 نوشتن

 فرضیشپ توضیح آدرس

ID 
Unsigned 

int 1 RW 

40001 

 0   d 

0   h 

1~247 1 

Baud Rate Unsigned 

int 1 RW 

40002 

1  d 

1  h 

0~10 

0=2400 

1=4800 

2=9600 

3=14400 

4=19200 

5=28800 

6=38400 

7=57600 

8=76800 

9=115200 

10=230400 

2 

parity 
Unsigned 

int 1 RW 

40003 

2  d 

2  h 

0=none 

1=odd 

2=even 
2 

Stop bit Unsigned 

int 1 RW 

40004 

3  d 

3   h 

0=1 bit 

1=2 bit 
0 

Mode 
Unsigned 

int 1 RW 

40005 

4  d 

4   h 

          0=RTU 

1=ASCII (8bit) 

 

0 
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 (CALIbکالیبراسیون)پارامتر منوی و  6.4

در منوی کالیبراسیون مربوط به تنظیمات کالیبراسیون و تظیم مشخصات لودسل 
 د زیر منوها این منوی عبارتند از:می باش

 LC Pro (Load cell Profile:)  5رای باین دستگاه امکان تعریف پروفایل کالیبراسیون در 
 لودسل وجود دارد. 

 برای مثال:
 کیلوگرم. 100کیلوگرم و شماره دو  50لودسل مختلف داریم شماره یک  2

ا برای آن و مراحل کالیبراسیون ر دهیمقرار می LC Pr1را برابر  LC Proابتدا پارامتر 
 دهیم.لودسل انجام می

 LC زینهگLC Pr1شود تنها در ابتدا بجای برای تعریف لودسل دوم همان مراحل بالا تکرار می

Pr2  را درLC Pro نویسیم.می 

 LCایل کیلویی و پروف 50دارای مقادیر کالیبراسیون لودسل  LC Pr1به این صورت پروفایل 

Pr2  باشد.کیلویی می 100مقادیر کالیبراسیون لودسل دارای 

دار پروفایل قرار را برابر با مق LC Proها، کافیست پارامتر حال برای فراخوانی هر یک از پروفایل
 دهیم.

 تغییر ندهید. های مختلف ندارید این پارامتر رانکته: در صورتی که نیاز به اتصال و تعویض لودسل

 

 CAL Md (Calibration Mode:) رد:برای  هر لودسل امکان کالیبره به دو صورت وجود دا 

 کالیبراسیون اتوماتیک با استفاده از مقادیر برگه کالیبره همراه لودسل  -1
 کالیبراسیون وزنی با استفاده از وزن مرجع   -2

ابر و برای کالیبره وزنی بر AtUoرا برابر  CAL Mdبرای کالیبره اتوماتیک مقدار 
WEIGHt ید.قرار ده 

 وارد کرد. را LC nUM و  LC CAPو  LC SEnبرای کالیبره اتوماتیک باید سه پارامتر 
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ستورالعمل را طبق د CAL w2و  CAL Zr وCAL w1برای کالیبره وزنی باید پارامترهای 
 کالیبراسیون وارد کرد.

 ی باشد.بصورت کلی کالیبراسیون با وزن مرجع دقیقتر از حالت کالیبراسیون بصورت اتوماتیک م

 LC SEn (Load Cell Sensitivity:) ود به مقدار ولتاژی است که لودسل در ماکزیمم ظرفیت خ
یون است. که در برگه کالیبراس mV/Vدهد که واحد آن ازای هر ولت تحریک در خروجی قرار می

 شود.لودسل درج می

 LC CAP (Load Cell Capacity:) سل یبراسیون لود، که در برگه کالکاری لودسل است ظرفیت
 شود.درج می

 LC nUM (Load Cell Number :)ا رکه به صورت موازی به ماژول وصل شده  تعداد لودسلی
 توان تعیین کرد.توسط این پارامتر می

 CAL Zr (Zero :) د. لازم به شبا ورود به این پارامتر و ذخیره آن عمل صفر کردن انجام خواهد
 ردن کافیست.کیر نیست و فقط ذخیره کردن آن برای انجام عمل صفر ذکر است مقدار پارامتر قابل تغی

 CAL w1 (Calibration Weight 1 :)ا میبرای کالیبره باید وزنه مرجعی که جرم دقیق آن ر-
رده و کوارد  Calibration Weight 1در پارامتر  بروی لودسل قرار دهید سپس مقدار وزن را دانید

 تایید نمایید.

 CAL w2 (Calibration Weight 2 :)ا میبرای کالیبره باید وزنه مرجعی که جرم دقیق آن ر-
رده و کوارد  Calibration Weight 2در پارامتر  بروی لودسل قرار دهید سپس مقدار وزن را دانید

 تایید نمایید.
 شود.در قسمت راهنمای کالیبراسیون نحوه کالیبره به هر دو روش توضیح داده مینکته: 

 tr MAx (Tare Max Limit:)  این پارامتر برای محدود کردن وزنTare ورتی باشد، در صمی
 انجام نخواهد شد. Tareداده شده بیشتر از این پارامتر باشد، عمل  کلکه وزن 

  tr Min (Tare min Limit:)  این پارامتر برای محدود کردن وزنTare ورتی صباشد، در می
 انجام نخواهد شد. Tareپارامتر باشد، عمل  داده شده کمتر از این کلکه وزن 

برای جلوگیری از اعمال نیروی بیش از Tare min Limit و Tare Max Limitپارامترهای  :نکته
حد به لودسل می باشد. درصورتی که وزنی که روی لودسل وجود دارد از این مقدار بیشتر باشد دستگاه 

کلیلوی به دستگاه  50ای مثال در صورتی که یک لودسل وزن را به کاربر نمی دهد براجازه صفر کردن 
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کیلو گرم 40کلیوگرم درصورتیکه وزن بیشتر از  40برابر  Tare Max Limitمتصل باشد و مقدار 
  وزن صفر نمیشود. Tareباشد با اجرای فرمان صفر

 FIL Fr (Filter Frequency:)  را آنالوگاین پارامتر فرکانس نمونه برداری از سیگنال 
و کاهش دقت  . توجه شود که مقدار بالاتر این عدد سبب افزایش سرعت نمونه برداریتنظیم می نماید

 شود. لازم است برای مصارف مختلف مقدار مناسب را انتخاب نمایید.آن می

 FIL Md (Filter Mode:) ورت فیلتر باشد. )در این مدل بصبرای انتخاب نوع عملکرد فیلتر می
Moving تنظیم شده است و غیرقابل تغیر می باشد(. 0متر را برابر این پارا 

 FIL nU (Filter Number:)  متر از این پارا میانگین گیرینمونه های  تعدادبرای تعیین
 10نگین گیری برابر باشد طول آرایه میا 10برای مثال در صورتی که این پارامتر برابر شود. استفاده می
ن نمونه وارد گین گیری می شود البته در روند میانگین گیری جدیدترینمونه آخر میان10میشود و از 

لتر ظاهر شود. آرایه میشود و قدمیترین نمونه از آن خارج میشود تا تاثیر نمونه جدید در خروجی فی
شود. لازم یمتوجه شود که مقدار بالاتر این عدد سبب کاهش سرعت تغییرات وزن و بالارفتن دقت آن 

 رف مختلف مقدار مناسب را انتخاب نمایید.است برای مصا

 (Integer weight Fraction)IW FRC در رجیستر:Integer weight   
ده از این مقدار وزن بصورت صحیح نمایش داده می شود با استفا)در بخش پارامتر های خواندنی ( 

  شخص نمود.ند را ممتغیرمی توان تعداد اعدادی که بعد ازاعشار  باید بصورت صحیح نمایش داده شو

 شد.و جدول آدرس پارامترهای کالیبراسیون بصورت زیر می باجدول منوی پارامترهای کالیبراسیون 
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 جدول منوی پارامترهای کالیبراسیون

 فرضپیش پارامتر منوی منوی عنوان

LC Pro 
 پروفایل لودسل

LC Pr1   1= پروفایل لودسل شماره 
LC Pr2   2= پروفایل لودسل شماره 
LC Pr3   3= پروفایل لودسل شماره 
LC Pr4   4= پروفایل لودسل شماره 
LC Pr5   5= پروفایل لودسل شماره 

LC Pr1 

CAL Md   
 مد کالیبراسیون  

AtUo کالیبراسیون اتوماتک = 
WEIGHt کالیبراسیون وزنی = AtUo 

LC Sen   
 ولتاژ خروجی به ازاء هر ولت

 شود.یدر برگه کالیبراسیون لودسل درج م

 2.001 mv/v 

LC CAP  
 وزن لودسل ظرفیت

 شود.در برگه کالیبراسیون لودسل درج می

 50 kg 

LC nUM  
 تعداد لودسل های متصل

 تعداد لودسل های که برای اندازه گیری وزن استفاده شده
 عدد 1 است.

CAL Zr 
 کالیبراسیونکردن صفر 

 ن انجامبا ورود به این پارامتر و ذخیره آن عمل صفر کرد
 ---- خواهد شد.

            CAL w1  
 Kg 0 وارد کردن و خواندن وزنه مرجع کالیبراسیون نقطه یک 1کالیبراسیون وزن 

CAL w2  
 2کالیبراسیون وزن 

 Kg 50 وارد کردن و خواندن وزنه مرجع کالیبراسیون نقطه دو

tr Max  
 پاره سنگ یمحدوده بالا

 kg 20 اره سنگ  بیشترین وزن مجاز برای عمل پ

tr Min 
 kg 10- کمترین وزن مجاز برای عمل پاره سنگ   پاره سنگمحدوده پایین  
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 جدول آدرس پارامترهای کالیبراسیون

 فرضپیش پارامتر منوی منوی عنوان

FIL Fr  
 بردارینمونهفرکانس 

 
4.7Hz 
10 Hz  
20 Hz  

30 Hz  
40 Hz 
50 Hz 
60 Hz 
96 Hz 

120 Hz 
150 Hz 
200 Hz 
240 Hz 
300 Hz 
400 Hz 
600 Hz 
800 Hz 
960 Hz 

1200 Hz 
1600 Hz 
2400 Hz 
4800 Hz 

50 Hz 

FIL Md   
 نوع فیلتر

 غیر قابل تغییر
 

-- 

FIL nU  
تعداد نمونه های میانگین 

 گیری
 عدد10 برای تعیین تعداد نمونه های میانگین گیری

IW FrC  
 تعدا اعشار

 

( به integerر وزن صحیح)متغیر تعداد اعشاری که در متعی
 عدد صحیح تبدیل می شود

3 
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 مربوط لودسل:پارامترهای آدرس 

قابلیت  طول متغیرنوع  عنوان
 نوشتن

 فرضپیش توضیحات آدرس

پروفایل 
 لودسل

unsigned 

int 1 RW 

40109 

108  d 

6C  h 

0~4 0 

ولتاژ خروجی 
به ازاء هر 

 ولت

float 
 

2 RW 

40051 

50  d 

32  h 

mv/v 2 

وزن  ظرفیت
 لودسل

float 
 2 RW 

40053 

52  d 

34  h 
kg 50 

تعداد لودسل 
 های متصل

Unsigned 

int 
 

1 RW 

40055 

54  d 

36  h 
- 1 

 

 مربوط کالیبراسیون:پارامترهای آدرس 

قابلیت  طول متغیرنوع  عنوان
 نوشتن

 فرضپیش توضیحات آدرس

مد 
 کالیبراسیون

unsigned 

int 
1 RW 

40077 

76  d 

4C  h 

0=Automatic 

Mode 

1= Weight 

Mode 

0 

 وزنمقدار 
 اولمرجع 

 کالیبراسیون

float 2 RW 

40078 

77  d 

4D  h 
kg 0 

مقدار وزن 
 مرجع دوم

 کالیبراسیون
float 2 RW 

40080 

79  d 

4F  h 
kg 0 
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 :(Tare)محدوده پاره سنگ به مربوطپارامترهای آدرس 

قابلیت  طول متغیرنوع  عنوان
 نوشتن

 فرضپیش توضیحات درسآ

محدوده 
  پایین وزن
 پاره سنگ

float 2 RW 

40068 

67  d 

43  h 
kg -5 

محدوده 
 وزن یبالا

 پاره سنگ
float 2 RW 

40070 

69  d 

68  h 
kg 50 

 

 مربوط به وزن صحیح و متغییر اعشار:پارامترهای آدرس 

 خواندن طول متغیرنوع  عنوان
 نوشتن

 فرضپیش توضیحات آدرس

 خالصوزن 
 1کانال 

signed 

long 2 R 

40146 

145 d 

91 h 
- - 

fraction 
Unsigned 

int 
1 RW 

40148 

147 d 

93 h 
0~6 3 
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 فلیتر نمونه برداری:پارامترهای آدرس 

قابلیت  طول متغیرنوع  عنوان
 نوشتن

 فرضپیش توضیحات آدرس

تعداد نمونه 
های میانگین 

 گیری
Unsigned 

int 1 RW 

40044 

43  d 

2B  h 
2~50 10 

فرکانس 
 بردارینمونه

Unsigned 

int 1 RW 

40045 

44  d 

2C  h 

 
0=4.7 

1=10 

2=20 

3=30 

4=40 

5=50 

6=60 

7=96 

8=120 

9=150 

10=200 

11=240 

12=300 

13=400 

14=600 

15=800 

16=960 

17=1200 

18=1600 

19=2400 

20=4800 

0 

 Unsigned نوع فیلتر

int 1 RW 

40046 

45  d 

2D  h 
0=simple 

1=smart 

غیر قابل 
 تغییر
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 (d In)دیجیتال یهایورودپارامترهای منوی و  6.5

توان یک های دیجیتال میبرای هر یک از ورودی. عدد ورودی دیجیتال می باشد 2 دستگاه دارای
همچنین شده است .عملکرد خاص تعریف کرد. برای این منظور به هر ورودی یک پارامتر اختصاص داده

ستقل از آنها من وضعیت ورودی ها را از طریق ارتباط سریال مشاهده نمود و بعنوان یک رورودی می توا
د در پارامتر کیک کد متناظر وجود دارد که با قرار دادن آن  ها برای هر یک از عملکرداستفاده کرد.

 مربوط به هر ورودی در هنگام فعال شده ورودی ها عملکرد مورد نظر اجرا می گردد.
ی انجام دائمی آن فعال ماندن ورودی به معنا است و در سطح هلبه بالا روند اها بعملکرد ورودی :ه توج

 .دستور نیست
 D In 1 D In 2  D In 3  :و دوم و سوم  کد مربوط به عملکرد ورودی اول 

  

 دول منوی پارامترهای دیجیتال ورودیج

 

 

 فرضیشپ پارامتر منوی منوی عنوان

D In 1 

 nonE   = بدون عملکرد 

  tArE   = Tare اجرای فرمان پاره سنگ   

 ZEro   = Zero اجرای فرمان صفر کردن 

 tAr rS   = Tare Reset  ریست کردن)صفرکردن( رجیستر وزن پاره سنگ 

 M-M rS    =Max & Min Weight Reset )ریست کردن)صفرکردن
 رجیستر های بیشترین و کمترین وزن 

 CAP tr   =Weight Capture Trig ثبت وزن خالص در رجیستر وزن لحظه 

 CALIB1   =Calibrate 1  انجام کالیبراسیون نقطه یک 

 CALIb2   = Calibrate 2  انجام کالیبراسیون نقطه دو 

 CL rSo   =Calibration Restore  بازیابی کالیبراسیون 

  
 

nonE   

D In 2 
D In 3 

 

   D In 1  همانند

 nonE   
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 درس پارامترهای دیجیتال ورودیجدول آ

قابلیت  طول متغیرنوع  عنوان
 نوشتن

 فرضپیش توضیحات آدرس

کد فرمان 
 ورودی یک

Unsigned 

int 
 

1 RW 

40121 

120  d 

78  h 

0  =None   

  1  = Tare  

 2 = Zero  

3  = Tare Reset  

 4   =Max & 

Min Weight 

Reset  
 5  =Weight 

Capture Trig  
6  =Calibrate 1  

7  =Calibrate 2 

 Calibration=8 

Restore  

None   

کد فرمان 
 مورودی دو

Unsigned 

int 
 

1 RW 

40122 

121  d 

79   h 

همانند کد فرمان 
   None ورودی یک

کد فرمان 
 ورودی سوم

Unsigned 

int 
 

1 RW 

40123 

122  d 

7A   h 

همانند کد فرمان 
   None ورودی یک

نمایش 
وضعیت 

 ها ورودی

Unsigned 

int 
1 R 

40016 

15  d 

F  h 
- - 

 
عیت تحریک و یا می تواند وض "پارامتر نمایش وضعیت ورودی ها  "از طریق ارتباط سریال و با خواندن توجه : 

  قرار دارد. LSBدر این پارامتر ورودی اول در . عدم تحریک ورودی ها را بررسی کرد 
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 (dISSEt) نمایش و صفحه کیلد منو و پارامترهای 6.6
 roW  :Row  برای مثال کرد انتخابمتغیری که باید نمایش داده شود را توان با این پارامتر می .

 توان وزن خالص، وزن مرجع و ... را انتخاب کرد.می
 FrAC :Fraction برای  .کندمشخص می نمایش داده می شود را یاین پارامتر تعداد اعشار متغیر

متر عدد برای این پارا 0باشد، درصورت انتخاب  123.456رابر مثال اگر وزن قرائت شده ب
 نمایش داده خواهد شد.  123.45برای این پارامتر، عدد  2و در صورت انتخاب  123

عشار به صورت درصورتی که امکان نمایش تعداد اعشار انتخاب شده وجود نداشته باشد، تعداد انکته: 
نمایش  123.456باشد به صورت  3ثال بالا مقدار پارامتر خودکار اصلاح خواهد شد. مثلا اگر در م

 برسد، عدد به صورت 1234.567شود، ولی اگر وزن تغییر کرده و  به مقدار داده می
 شود.نمایش داده می1234.56

 Ent CM :Enter Key Command ( این پارامتر عملکرد کلید اولMenu/Tare را در حالت )
 قرار دارد. Tareاین مقدار به صورت پیش فرض برای  کند.خارج از منوها مشخص می

 SHt CM :Shift Key Command  این پارامتر عملکرد کلید دوم(/◄Reset Tareرا در حال ) ت
 .قرار دارد Tare Resetکند. این مقدار به صورت پیش فرض برای خارج از منوها مشخص می

 UP  CM :Up Key Command ها را در حالت خارج از منو( ▼)وم این پارامتر عملکرد کلید س
 قرار دارد. Capture Trigeکند. این مقدار به صورت پیش فرض برای مشخص می

 dWn CM :Down Key4 Command   ز ارا در حالت خارج ( ▲) چهارماین پارامتر عملکرد کلید
 قرار دارد. Max min Resetاین مقدار به صورت پیش فرض برای  کند.منوها مشخص می

 LEd Md (LED Mode:)  این پارامتر عملکردLEDکند، در صورتهای نمایشگر را مشخص می 
IStat  بودن وضعیت ورودی ها و در صورتpnl  kg بودن پارامتر های مشخص شده روی 

د گرم را پارامتر های مشخص شده روی پنل با واح بودنpnl  gپنل با واحد کیلوگرم و درصورت 
 دهد.نمایش می

 Step : .غیر فعال می باشد 

 LimEn   (Limit Enable:) .غیر فعال می باشد 

 L Lim (Low Limit:) .غیر فعال می باشد 
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 جدول منوهای نمایش و صفحه کلید:

 فرضپیش پارامتر منوی منوی عنوان

roW   
  پارامتر نمایش

Net y  = وزن خالص نمایش داده میشود 
Gros w  =  نمایش داده میشود کلیوزن 

max y  =  وزن خالص نمایش داده میشودماکزیمم 
Net y  =  وزن خالص نمایش داده میشودمینیمم 
Net y  =  وزن(ثبت شدهCapture Weight)  نمایش داده

 میشود
Di sta  =  نمایش داده میشود وضعیت ورودی ها 
Do sta  = نمایش داده میشود وضعیت خروجی 

lCmv  =  میشود نمایش داده ولتاژ خروجی لودسل 

Net y 

fraC  
 تعداد اعشار نمایش

 
ا ت 0تعداد اعشار عددی که نمایش داده میشود مشخص می شود از 

5 
3 

Ent Cm 
 کد عملکرد کلید

enter 

 
nonE   بدون عملکرد = 

  tArE   = Tare اجرای فرمان پاره سنگ   

 ZEro   = Zero اجرای فرمان صفر کردن 

 tAr rS   = Tare Reset دن)صفرکردن( رجیستر ریست کر
 وزن پاره سنگ 

 M-M rS    =Max & Min Weight Reset ریست
 کردن)صفرکردن( رجیستر های بیشترین و کمترین وزن 

 CAP tr   =Weight Capture Trig  ثبت وزن خالص در
 رجیستر وزن لحظه

 CALIB1   =Calibrate 1  انجام کالیبراسیون نقطه یک 

 CALIb2   = Calibrate 2  انجام کالیبراسیون نقطه دو 

 CL rSo   =Calibration Restore بازیابی کالیبراسیون 

tArE 
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SHt CA 
 shiftکد عملکرد کلید

 enter tAr rSهمانند کد عملکرد کلید 

Up CA 
 upکدعملکرد کلید 

 enter M-M rSهمانند کد عملکرد کلید 

Dwn  CA  
د کد عملکر

 downکلید

 enter CAP trهمانند کد عملکرد کلید 

Led md 
 Ledمد نمایش  

i Stat = نمایش وضعیت ورودی ها 
Pnl kg = نمایش پارامتر های مشخص شده روی پنل و واحد

 کلیو گرم 
Pnl  g = نمایش پارامتر های مشخص شده روی پنل و واحد

  گرم 

i Stat 

Step 
 1 .شدغیر فعال می با پله های نمایش 

Lim en 
  

 --  غیر فعال می باشد

L   ilm 
 

 -- غیر فعال می باشد
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 جدول آدرس پارامترهای نمایش و صفحه کلید:

قابلیت  طول متغیرنوع  عنوان
 نوشتن

 توضیحات آدرس

 متغیر نمایش
Row 

unsigned 

int 
1 RW 

40182 

181  d 

B5  h 

0~7 

0=Net Weight 

1=Gross Weight 

2=Max Weight 

3=Min Weight 

4=Capture Weight 

5=Input State 

6=Output State 

7=Loadcel Voltage 

 تعداد اعشار
Fraction 

unsigned 

int 1 RW 

40183 

182  d 

B6   h 
0~5 

 پله نمایش
Step float 2 RW 

40187 

186  d 

BA  h 
 غیر فعال می باشد.

کد عملکرد 
 Enterکلید 

Enter key 

command 

unsigned 

int 1 RW 

40189 

188  d 

BC  h 

0~8 

0  =None 

1  = Tare  

 2 = Zero  

3  = Tare Reset  

 4   =Max & Min 

Weight Reset  

 5  =Weight 

Capture Trig  

6  =Calibrate 1 

7  =Calibrate 2 

 Calibration=8 

Restore 
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کد عملکرد 
 Shiftکلید 

Shift key 

command 

unsigned 

int 1 RW 

40190 

189  d 

BD  h 
0~8 

 Enterهمانندکلید 

کد عملکرد 
 Upکلید 

Up key 

command 

unsigned 

int 1 RW 

40191 

190  d 

BE  h 
0~8 

  Enterهمانندکلید 

کد عملکرد 
 Downکلید 

Down key 

command 

unsigned 

int 1 RW 

40192 

191  d 

BF  h 
0~8 

 Enterهمانندکلید 

 LEDمد

LED Mode 

unsigned 

int 1 RW 

401193 

192  d 

C0  h 

0=Input State 

1=panel & Kg unit 

2=panel & g unit 

 

 (d oUt) ها رلهخروجی منو و پارامترهای 6.7

 Sp pro: profile point SET برای  پروفایلها این ماژول تعریف یکی دیگر از قابلیت etS

point سه تصور کنید است ی خروجی ها Set Point  کنید ولی اید و از آن استفاده میبه ماژول داده
ها را آناست تنظیم کنید و در هنگام تنها نیاز  دیگرمتفاوت  Set Pointخواهید چند شما می

اژول داده به مها  Set Pointبندی در حال کار است  مثال یک ماشین بستهعنوان به  فراخوانی کنید.
 Set شود اکنون با عوض شدن محصول شما نیاز به تغییرشده است و از خروجی آن استفاده می

Point ،تنها کافیست مقدار پارامتر  ها دارید برای این منظورSp pro د و پروفایل تغیر دهی را
روفایل قابل پ 10تا  در حال حاضر جدید جایگزین شوند. set pointانتخاب کنید تا مقادیر  مناسب را 
 .(9~0)باشدتعریف می

 SP Mod  :SET point ا همقایسه وزن  دستگاه سه خروجی رله دارد که خروجی ها براساسها
 پارامتر وزن خالص تحریک می شوند .  با( set point)مبنا 

 فعال سازی خروجی ها وجود دارد:برای  (Mode) مد 2
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IndPen :Independent Mode  حالت هر خروجی مستقل از دیگر  در این هرset point 
 setن که مقدار وزن خالص از وز شود درصورتیمتناظر با خود مقایسه می set pointها تنها با 

point شود.کوچکتر باشد خروجی مربوطه فعال و در غیر این صورت غیرفعال می 

                   Net Weight < Set Point X ->  Outx On    

                Net Weight > Set Point X  ->  Outx Off  
 :مثال

Out 1 Net Weight Set Point 1 

on 11 Kg 12 Kg 

off 13 Kg 12 Kg 
 

In bet :Mode  In betweenخالص با مقادیر   در این حالت وزنSet Point  بعدی و قبلی
ناظر فعال ها قرار داشته باشد خروجی مت  Set Pointشود. و در صورتی که مابین هریک از مقایسه می 

 جدول زیر نحوه مقایسه و بازه فعال شدن خروجی ها را نشان می دهد. می شود

Out 3 Out 2 Out 1 Comparison 
Off Off On Net Weight<S.P1 
Off On Off S.P1<Net Weight<S.P2 

On Off Off S.P2<Net Weight<S.P3 
 

 
    SErIAL  :Serial Mode اط در این مد خروجی ها به صورت مستقل از وزن و از طریق ارتب

جی یک پارمتر برای این منظور برای هر خرو )همانند یک کارت خروجی رله(سریال فعال و غیرفعال می شوند .
پارامتر متناظر  که در صورتی که در  (  "ها رلهمنو و پارامترهای خروجی "دربخش) درنظر گرفته شده است

ه این مد . در صورتی کهر خروجی عدد یک نوشته شود خروجی فعال و با نوشتن صفر غیر فعال می شود با
 o1 ) زیر منو های"ها رلهمنو و پارامترهای خروجی "دربخشفعال باشد از طریق زیر منوهای که در 

FoC o2 FoC o3 FoC  .می توان خروجی ها را از روی پنل فعال و غیر فعال کرد ) 
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 SP Lev : Set Point Level ییر داد نوع سطح خروجی ها را از طریق این پارامتر می توان تغ
 تنظیم نمود.   Normally Closeو یا  Normally Open یعنی خروجی ها را می توان بصورت 

 SP HyS : Set Point Hysteresis در در هنگام  هابرای جلوگیری از بازی کردن خروجی
که  عملکرد به این صورت است که وقتیشده است.  در نظر گرفته    Hysteresisیک  خاموش شدن

ن با ورکم شده و  Hysteresisاز مقدار  set pointخروجی فعال شد در زمان خاموش شدن، وزن 
 Hysteresisو  Set Pointو در صورتی که وزن خالص از حاصل تفریق  شودمقایسه انجام میخالص 

 رفت.می توان این پارامتر را صفردر نظر گ .ر غیر فعال می گرددکمتر باشد خروجی مورد نظ

 
 SP o1 : Set point1  ا وزن مقداری وزن تنظیم شده برای خروجی اول که با ب در این منوی

 شود.اعمال می یکخالص  مقایسه می شود قرار می گیرد و نتیجه مقایسه روی خروجی رله 

 SP o2 : Set point2  ا وزن اری وزن تنظیم شده برای خروجی دوم که با بمقد در این منوی
 شود.اعمال می دوخالص  مقایسه می شود قرار می گیرد و نتیجه مقایسه روی خروجی رله 

 SP o3 : Set point3  ا وزن مقداری وزن تنظیم شده برای خروجی سوم که با ب در این منوی
 شود.اعمال می سهی خروجی رله خالص  مقایسه می شود قرار می گیرد و نتیجه مقایسه رو

 dEAdW1  :Dead Weight1  وزن مرده مرتبط باSet point 1   در این منوی تنظیم می
 شود.

 dEAdW2  :Dead Weight2  وزن مرده مرتبط باSet point 2   در این منوی تنظیم می
 شود.

 dEAdW3  :Dead Weight3  وزن مرده مرتبط باSet point 3  م می در این منوی تنظی
 شود.

 جود دارد )بهفاصله هوایی بین منبع اصلی و سیستم توزین و در برخی موارد در سیستم های توزین یک
 مثال فاصله هوایی هاپر تا محفظه توزین(.عنوان 

ز بین ببریم اگویند( می ( Dead Weight))که به اصطلاح وزن مرده  برای اینکه اثر این وزن درراه را
قل وجود یک مقدار مست Set Pointشده است که برای هر مین نام در ماژول تعبیه یک پارامتر با ه

 دارد.
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ذخیره  Set Pointهر نقطه  ییعنی به ازا کندمینیز به ازاء هر پروفایل تغییر  Dead Weightمقدار 
 است. شدهذخیره مستقل  Dead weightیک  شده

 O1 FoC : output1 Force   برای ه کرد، توان از این پارامتر استفادمی 1رله برای تست خروجی
ل در  مد سریا SP Mod زیر منوی  "ها رلهمنو و پارامترهای خروجی "بخش دراین کار 

SErIAL .قرار می دهیم 

 O2 FoC : output1 Force   برای ه کرد، توان از این پارامتر استفادمی 2رله برای تست خروجی
ل در  مد سریا SP Mod زیر منوی  "ها رلهای خروجیمنو و پارامتره "بخش دراین کار 

SErIAL .قرار می دهیم 

 O3 FoC : output1 Force   برای ه کرد، توان از این پارامتر استفادمی 3رله برای تست خروجی
ل در  مد سریا SP Mod زیر منوی  "ها رلهمنو و پارامترهای خروجی "بخش دراین کار 

SErIAL .قرار می دهیم 

 ادامه جدول منوها وجدول آدرس پارامتر های بخش خروجی نشان داده شده است:در 

 جدول منوهای خروجی رله

 فرضپیش پارامتر منوی منوی عنوان

Sp pro  
 Set pointپروفایل 

 ProF1 1= پروفایل تنظیمات خروجی 

ProF2 2= پروفایل تنظیمات خروجی 

ProF3 3= پروفایل تنظیمات خروجی  

ProF44ایل تنظیمات خروجی = پروف  

ProF5 5= پروفایل تنظیمات خروجی 

ProF6 6= پروفایل تنظیمات خروجی 

ProF7 7= پروفایل تنظیمات خروجی  

ProF8 8= پروفایل تنظیمات خروجی 

ProF99= پروفایل تنظیمات خروجی 

ProF10 10= پروفایل تنظیمات خروجی 

ProF1 
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SP Mod  
 setمد مقایسه 

point 

IndPen =قایسه مستقل یک مد م 
In bet =یک مد مقایسه مابین 

SErIAL  =مد سریال 

IndPn1 

SP Lev  
تغییر سطح عملکرد 

 خروجی 

dISAbL = خروجی ها مدNormally Open 

EnAbLE = خروجی ها مدNormally Close 
dISAbL 

SP HyS  
مقدار هیسترزیس 

Setpoint 

ه در نظر گرفتاین مقدار برای تمام خروجی ها بعنوان هیسترزیس 
  0 می شود.

Sp o1  
 1وزن مبنا 

 
1   Set point0 وزن مبنای یک 

Sp o2  
 2وزن مبنا 

 
2  Set point1 وزن مبنای دو 

Sp o3  
 3وزن مبنا 

 
3  Set point2 وزن مبنای سه 

dEAdW1 
 1وزن مرده 

 0 برای خروجی یک  وزن مرده یک

dEAdW2 
 2وزن مرده 

 0 برای خروجی دو وزن مرده دو

dEAdW3  
 3وزن مرده 

 0 برای خروجی سه وزن مرده سه

O1 FoC 
 تست خروجی یک 

oFF = فعال کردن 
on = غیر فعال کردن 

oFF 

O2 FoC 
 تست خروجی یک 

oFF = فعال کردن 
on = غیر فعال کردن 

oFF 

O3 FoC 
 تست خروجی یک 

oFF = فعال کردن 
on = فعال کردن غیر 

oFF 
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 دول آدرس پارامتر های خروجی رلهج

قابلیت  طول متغیرنوع  عنوان
 نوشتن

 فرضپیش توضیحات آدرس

 1وزن مبنای 
SET 

POINT 1 

float 2 RW 

40088 

87  d 

57  h 
kg 2 

 2وزن مبنای 
SET 

POINT 2 
float 2 RW 

40090 

89  d 

59   h 
kg 2 

 3وزن مبنای 
SET 

POINT 3 
float 2 RW 

40092 

91  d 

5B  h 
Kg 2 

 پروفایل
Profile 

number 

unsigned 

int 1 RW 

40096 

95  d 

5F  h 

0~10 0 

 هیسترزیس
Hysteresis 

float 2 RW 

40097 

96  d 

60  h 
kg 1 

تغییر سطح 
 عملکرد

Inverse 

unsigned 

int 1 RW 

40099 

98  d 

62  h 

0= Disable 

1= Enable 

 
0 

 مد مقایسه

Mode 

unsigned 

int 1 RW 

40100 

99  d 

63  h 

0=independent1 

1=in between1 

2=independent2 

3=in between2 

4=serial 

0 

 1وزن مرده 
Dead 

weight 1 

float 2 RW 

40101 

100  d 

64  h 

- 0 
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 2وزن مرده 
Dead 

weight 2 

float 2 RW 

40103 

102  d 

66  h 

- 0 

 1وزن مرده 
Dead 

weight 3 

float 2 RW 

40105 

104  d 

68  h 

- 0 

Out1 

Serial  

force 

Unsigned 

int 
1 RW 

40022 

21  d 

15  h 
0= off 

1=on - 

Out2 

Serial  

force 
Unsigned 

int 1 RW 

40023 

22  d 

16  h 
0= off 

1=on - 

Out3 

Serial  

force 
Unsigned 

int 
1 RW 

40024 

23  d 

17  h 
0= off 

1=on - 

نمایش 
وضعیت 
 خروجیها
Digital 

outputs 

Unsigned 

int 1 R 

40017 

16  d 

10  h 

وضیعت فعال ویا عدم 
فعال بودن خروجی ها 
 رامی توان چک کرد.

 LSBخروجی اول در 
 .قرار دارد

outputs 

 
ریف شده که مد مقایسه  خروجی بصورت سریال تع در صورتیOut Serial Force   پارامترهابا استفاده از 

ارت کو خروجی ها بصورت مستقل از وزن و مانند یک  تحریک کرد ی دیجیتال راهاخروجی توانباشد می
 .خروجی عمل می کنند

حت از ص توانمیابلیت قمثال با استفاده از این  طوربه برای شما بسیار مفید است. اندازیراهاین قابلیت در زمان 
 سیستم خود اطمینان پیدا کنید کشیسیم
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 (rS fCt)منوی و پارامترهای بازگشت به تنظیمات کارخانه 6.8

در این منوی قابلیت باز گردان کلیه تنظیمات دستگاه به حالت پیشفرض وجود دارد در ضمن 
ر می توان تنظیمات ارتباط سریال را فقط به تنهایی به حالت پیشفرض بازگرداند. برای این کا

 Enterنمایش داده می شود سپس کلید  reload کافیسیت وارد منو مربوطه شود ابتدا گزینه
 Off onبعنوان تایید عمل بازنشانی بیشتر از سه ثانیه نگه داشته می شود بعد از آن عبارت 

صورت چشمک زن نمایش داده میشود از منوی مربوطه خارج شوید و دستگاه را خاموش و 
 عمل بازنشانی انجام شود.روشن نمایید تا 

 RS Com :Comunication Reset to Factory  ین بازنشانی تنظیمات ارتباط سریال از ابرای
 .گزینه استفاده میشود

 RS MDL  :Mdule Reset to Factory  بازنشانی تنظیمات کل دستگاه از این گزینهبرای 
 .استفاده میشود

 جدول منو های بازگشت به تنظیمات کارخانه:

 فرضپیش پارامتر منوی منوی عنوان

RS  Com 
بازشانی تنظیمات 

 سریال 
reload  = بازیابی تنظیمات ارتباط سریال -- 

RS  Mdl  
 -- بازیابی کل تنظیمات دستگاه =  reload بازنشانی کل تنظیمات
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 پارامتر اطلاعات ماژول 6.9
 شگر قابل ی باشد و از طریق منوهای نمایقابل دسترس م این پارامتر فقط از طریق ارتباط سریال

 مشاهده نمی باشند.

  ینی زیر فقط خواندپارامترهاتمام (Read Only) باشندمی 

 

 خواندن طول متغیرنوع  عنوان
 نوشتن

 فرضپیش توضیحات آدرس

Firmware ver Float 2 R 

40007 

6   d 

6  h 
  

Hardware 

ver Float 2 R 

40009 

8   d 

8  h 
  

Model Unsigned int 1 R 

40011 

10  d 

A   h 
  

Serial 

number Unsigned long 2 R 

40012 

11  d 

B   h 
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 وزن های رامتراپ  6.10

قابلیت  طول متغیرنوع  عنوان
 نوشتن

 فرضپیش توضیحات آدرس

 float 2 R وزن کلی

40026 

25  d 

19  h 
kg - 

 float 2 R وزن خالص

40028 

27  d 

1B  h 
kg - 

 وزن
 float 2 R سنگپاره

40030 

29  d 

1D  h 
kg - 

اطلاعات خام 
adc  بدون

 فیلتر
u long 2 R 

40032 

31  d 

1E   h 
- - 

اطلاعات خام 
adc   فیلتر

 شده
u long 2 R 

40034 

33  d 

21  h 

- - 

 ولتاژ ورودی
 float 2 R میلی ولت

40036 

35  d 

23  h 

mv - 

 بیشترین 
 float 2 R وزن

40159 

158 d 

9E h 

kg  

 کمترین 
 float 2 R وزن

40161 

160 d 

A0 h 

kg  

 وزن
 float 2 R لحظه ای

40163 

162 d 

A2  h 

kg  
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 اختلاف وزن
در زمان 
 مشخص

Delta W 

float 2 R 173 غیرفعال  

زمان 
مشخص برای 
 اختلاف وزن

Delta t 

Unsigned  

int 
1 RW 172 5 غیرفعال 

نرخ تغییر 
 - غیرفعال float 2 R 175 وزن

  وزن کلی(Gross weight) دهدتمام وزنی که بر روی لودسل است را نمایش می. 

 وزن خالص(Net weight) است. سنگپارهبا کسر وزن وزن کلی  دهندهنشان 

  سنگپارهوزن (tare weight)  سنگپارهوزن کفه یا. 

 بدون فیلتر  اطلاعات خام(Unfiltered ADC data)  مقدار خامی است که ازADC  شودمیخوانده. 

  اطلاعات خام فیلتر شده است که ازADC  شودمیخوانده. 

  استاین مقدار به میلی ولت  .است ظاهرشدهولتاژی است که در خروجی لودسل. 

  ه وزن فعلی هستند و در صورتی کدو رجیستر وزن بیشترین و کمترین مدام در حال مانیتورنگ وزن خالص
ور نیز برای )یک دست.بیشتر یا کمتر باشد این دو رجیستر مقدار جدید را جایگزین مقدار قبلی میکنند.

 بازنشانی محتوای هر دو رجیستر با وزن همان لحظه قرار داده شده است(

  عملکرد رجیستر وزن لحظه ای بدین صورت است که با ارسال کد مربوطه(Capture) ظر در وزن حال حا
 این رجیستر قرار میگیرد.

  ختلاف وزن و ادر مواردی که به نیاز به قرائت میزان تغییر وزن در واحد زمانی مشخصی است رجیسترهای
جیستر های راختلاف زمان قرار داده شده است همچنین رجیستر نرخ تغییر وزن در واحد زمان از تقسیم 

 ر کاربر قرار داده شده است.بالا بدست آمده است و در اختیا

  در مواردی که نیاز به قرائت وزن در فرمتLong”" .است جدول زیر پیش بینی شده است 

 توسط کاربر تعیین میشود. fractionتوجه شود که مقدار 
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حتوای رجیستر باشد م 3عدد  fractionکیلوگرم باشد و مقدار  1.235به عنوان مثال در صورتی که وزن مقدار 
 خواهد بود. 1235طه مقدار مربو

 خواندن طول متغیرنوع  عنوان
 نوشتن

 فرضپیش توضیحات آدرس

 وزن خالص
 1کانال 

signed 

long 2 R 

40146 

145 d 

91 h 
- - 

fraction 
Unsigned 

int 
1 RW 

40148 

147 d 

93 h 
0~6 3 

 

 (Commands)لیست دستورات  6.11

 .ات آن رجیستر به این صورت استشوند مشخصتمامی دستورات در یک رجیستر نوشته می

 میلی ثانیه اجرا خواهند شد. 500تمام دستورات حداکثر بعد از  

قابلیت  طول متغیرنوع  عنوان
 نوشتن

 فرضپیش توضیحات آدرس

Command 

register 

Unsigned 

int 
1 W 

40062 

61 d 

3D h 
- - 
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 زیر است شرح بهلیست دستورات 

 کد عملکرد شماره

1 
None 

 0 بدون عملکرد

2 
Tare 

 1 سنگپاره

3 
Zero 

 2 صفر کردن ) در کالیبراسیون (

4  Tare Reset 

 3 پارامتر وزن پاره سنگ صفر میشود

5 Reset Max and Min Weight 
 پارامتر بیشترین و کمترین وزن بازنشانی می شود

4 

6 Capture current weight 

 5 لحظه ای ثبت می شود.وزن خالص حال حاضر در رجیستر وزن 

7 
Calibration trigger 1 

 6 انجام مرحله اول کالیبراسیون

8 
Calibration trigger 2 

 انجام مرحله دوم کالیبراسیون
7 

9 Calibration Restore 

 8 بازیابی کالیبراسیون قبلی

10 Communication Reset to factory setting 
 9 تنظیمات کارخانهبازگشت تنظیمات ارتباط سریال به 

11 
Reset to factory setting 

 12 بازگشت تمام تنظیمات دستگاه به تنظیمات کارخانه

 .استتمامی مقادیر به دسیمال 
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 None:  1شماره 

 بدون عملکرد) مقدار پیشفرض (

 (Tare) سنگپاره: 2شماره 

 Tare در رجیستر شودمینظر گرفته در  سنگپارهبا این دستور وزن فعلی بر روی لودسل به عنوان وزن 

weight  شودمیریخته. 

 صفر را که  هایمحدودیتتوجه شود که قبل از اعمال این دستور شما باید مقادیر 

Tare High limitation و  Low tare limitation کرده باشید. مقداردهیرا درست  است 

 در رنج زیر باشد. (Gross Weight)وزن کامل شودمیدستور تنها در صورتی اعمال 

Low Tare limitation < Gross weight < High Limitation           

   Zero:3شماره 

 شود.این دستور برای صفر کردن مقدار کلی وزن و وزن خالص استفاده می

استفاده  Tareتور شود از این دستور تنها در زمان کالیبراسیون استفاده شود و در مواقع دیگر از دستوصیه می
 شود.

   Tare Reseet:4شماره 

 شود.این دستور برای صفر کردن مقدار وزن پاره سنگ استفاده می

   Reset Max and Min Weight        : 5شماره 

 یشود.با اجرای این دستور رجیسترهای بیشترین و کمترین وزن با مقدار وزن حال حاظر مقدار دهی م

  Capture current weight:  6شماره 
 با اجرای این دستور وزن حال حاظر در رجیستر وزن لحظه ای قرار داده میشود.

 کالیبراسیون وزنی اولانجام مرحله    Calibration trigger 1 : 7شماره 
 .شودمیانجام  مرحله 2در کالیبراسیون  عمل در کالیبراسیون وزنی،
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 .شودمیی این دستور موجب انجام شدن مرحله اول کالیبراسیون وزن

ن شود سپس هما نوشته Calibration Weight 1 در رجیستر رنج لودسل%5حداکثر  در مرحله اول مقدار
 مقدار وزن بر روی سیستم توزین قرار داده شود و سپس این دستور ارسال شود.

 ارسال کنید. (Command)ستر دستورالعمل یدسیمال را به رج 7برای این کار شما باید مقدار 

 انجام مرحله دوم کالیبراسیون وزنی     Calibration trigger 2 :8 هرشما
 شودمیاین دستور موجب انجام شدن مرحله دوم کالیبراسیون 

دقیق این  مقدار و ؛توزین باشد سیستمکل وزن بر روی  %50 حداقل این مرحله باید یک وزن مشخص حدود در
 7سال عدد توانید با ارشده باشد در این مرحله شما میریخته  Calibration Weight 2وزن بر روی رجیستر 

 دسیمال به رجیستر دستورالعمل این کار را انجام دهید.

 Calibration restore  :9شماره 
زنی است و واین دستور فقط برای کالیبراسیون  شود.ضریب کالیبراسیون می این دستور موجب بازگشت آخرین

 نیست. به کالیبراسیون اتوماتیک مرتبط

به حالت  (communication) بازگشت تنظیمات پارامترهای ارتباط سریال :10شماره 
 فرضپیش

از این دستور  توانیدمیسریال را به حالت اولیه بازگردانید  در مواردی که قصد دارید تنها تنظیمات ارتباط
 ارسال کرد. دسیمال را به رجیستر دستورالعمل 9منظور باید مقدار  بدین استفاده کنید.

 ال شود.ماژول دارید تا تغییرات اعم خاموش و روشن کردن مجددس از ارسال این دستور شما نیاز به پ

 بازگشت به تنظیمات اولیه  :   11 شماره 
 رسال کنید.اتوانید این دستور را تنظیمات اولیه برگردانید می در مواردی که نیاز دارید ماژول را به

  گروه ارتباطات  یپارامترهاتوجه کنید(communication )  فرضپیشنیز به مقادیر (default ) 
 .گردندبرمیخود 

 ات اعمال شود.پس از ارسال این دستور شما نیاز به خاموش و روشن کردن مجدد ماژول دارید تا تغییر 
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 کامپیوتری تنظیمات ترانسمیتر افزارنرم 7
است که در  شدهتهیهنامه کامپیوتری توسط شرکت پارس مگا تنظیمات و مانیتورینگ ترانسمیتر یک بر منظوربه

 ت ترانسمیتر لحاظ شده است.آن تمام امکانا

 معرفی 7.1
 :شودمیباز با اجرای برنامه صفحه زیر در ابتدا 

 
Serial Port: .شماره پورت سریالی است که ترانسمیتر به آن متصل شده است 

 .شودمیسبز  Port هندهدنشانباشد  شدهانتخابزمانی که پورت درست 

Device ID: ID  باشدمی 1 فرضپیش صورتبهکه در ترانسمیتر  استترانسمیتر. 

Baud Rate:  باشدمی 9600 فرضپیش صورتبهکه  استبادریت ارتباط سریال. 
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Stop Bit: کنندهمشخصStop bit   بیت است.  1 فرضپیش صورتبهو  باشدمیدر ارتباط سریال 

Parity: کنندهصمشخ parity  فرضپیش صورتبهو  استارتباط سریال even باشدمی. 

خودکار  صورتبهو این صفحه  شودمی سبزرنگ Connection  دهندهنشانزمانی که ارتباط برقرار شود این 
 .شودمیباز  هو صفحه اصلی برنام شدهبسته

Read Serial Setting: شودنمی وی دستگاه است و ارتباط برقرارچه تنظیماتی بر ر دانیدنمی کهدرصورتی 
 جود دارد.و پارامترهااین دکمه را فشار دهید تا به صفحه دیگری بروید که در آنجا امکان خواندن این 

 
بعد از باز شدن  شودمیرا فشار داده باشید صفحه بالا باز  ”Read Serial Setting“اگر در صفحه قبلی دکمه 
( و  شودمی سبزرنگپورت  دهندهنشانانتخاب کرده )در صورت درست انتخاب شدن این صفحه ابتدا پورت را 

و صفحه اصلی باز  شدهبستهاین صفحه  مقادیرخواندن این  ازبعد  نماییدبعد دستگاه را یک با خاموش و روشن 
 .شودمی
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 فحه اصلی برنامهص 7.2

 
 برای ذخیره تنظیمات است.  Save Settingدکمه  

 است . سنگپارهبرای  Tareدکمه 

 مجدد است. اندازیراهبرای  Resetدکمه 

 ترانسمیتر  متغیرمقادیر 
 ADC Unfiltered   مقدار خامADC  بدون اعمال فیلتر 

 ADC Filtered  مقدار خامADC با اعمال فیلتر 

 Gross Weight مقدار وزن کلی 

 Net Weight وزن خالص 

 Tare Weight  سنگپارهوزن 

 Input Voltage ر ولتاژ خروجی لودسلمقدا 

 Analog Out  آنالوگ خروجیمقدار 



 

 

 

52 

 

PM-LTD11R 

 ترانسمیتر لودسل

 

 مقادیر قابل تنظیم ترانسمیتر

7.2.1 Communication تنظیم مربوط به ارتباط سریال RS 485 

 

 .یک بار ریست کردن ترانسمیتر است *توجه کنید برای اعمال تغییرات تنظیمات مربوط به ارتباط سریال نیاز به

 تنظیمات مربوط به فیلتر 7.2.2

 
Filter Mode  تواندمینوع فیلتر است که Moving .ساده باشد و یا هوشمند 

Smart Filter Update  ی فیلتر توضیح پارامترهاهمان تنظیم اتوماتیک فیلتر هوشمند است که در قسمت
 است. شدهداده

 ثانیه سیستم باید در حالت بدون تنش و درگیری باشد. 10بعد از زدن این دکمه به مدت 

Sample Number  برای فیلتر کردن بردارینمونهتعداد. 
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Frequency  بردارینمونهسرعت. 

 .شودمیکاسته  بردارینمونهاز دقت  بردارینمونهتوجه شود که با بالا بردن سرعت 

 ی دیجیتالهاخروجیتنظیمات مربوط به  7.2.3

 
 .است شدهدادهکامل توضیح  " )Set points( رامترهای تنظیم نقاطاپ 106. "در قسمت پارامترهادرباره این 

 تنظیمات مربوط به مقادیر لودسل 7.2.4

 
Output Sensitivity  هر ولت تحریک در خروجی  ازامقدار ولتاژی است که لودسل در ماکزیمم رنج خود به

 پیدا کنید. توانیدمیم برگه همراه لودسل این مقدار را با همین نا در .دهدمیقرار 

Max Capacity استرنج کاری لودسل  بیشترین. 

Number of Load cell  استتعداد لودسل های موازی شده. 
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 تنظیمات مربوط به کالیبراسیون 7.2.5

 

 را بزنید. Saveبعد از اتمام کالیبراسیون دکمه  حتماً

 برای انجام کالیبراسیون وزنی مراحل زیر را انجام دهید:

 Weight calibration بر روی Calibration Modeر دادن قرا-1

 .ZEROو زدن دکمه  باریبیقرار دادن سیستم در حالت -2

 (لودسلکل رنج  5حداکثر %)قرار دادن باری با وزن مشخص بر روی سیستم توزین -3

 عنوانبهرا  0مقدار استفاده کنید در این صورت در قسمت بعد  باریبیاز حالت  توانیدمی)در این قسمت 
 وارد نمایید." Calibration weight 1 "وزن 

 Calibration weight 1مقدار وزن دقیق بار در  واردکردن -4

 Calibration 1زدن دکمه -5

 کل رنج لودسل( %50)حداقل قرار دادن باری با وزن مشخص بر روی سیستم توزین -6

 Calibration weight 2وزن دقیق بار در  مقدار واردکردن-7

 Calibration 2زدن دکمه  -8

 براسیونذخیره کالی -9

 



 

 

 

55 

 

PM-LTD11R 

 ترانسمیتر لودسل

 

 مراحل زیر را انجام دهید:برای کالیبراسیون اتوماتیک 

 کنید.وارد  Load cell Parameterلودسل را در قسمت  مقادیر -1

2- Calibration Mode  را بر رویAutomatic Calibration .قرار دهید 

 ذخیره کالیبراسیون-3

 

 

 

 


